B-10 SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

BUDOWLANYCH
| Grupa robot - 454
|Klasa robot - 45.42
lKategqria robot - Roboty ciesielskie kod CPV 45422000-1

Przedmiot opracowania

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i robot
ciesielskich. :

Zakres robot objetych

Niniejszy zakres robdt ma zastosowanie do robét przewidzianych do wykonania, a ujetych w
dokumentacji projektowej ] :

- wykonanie deskowac 1 stemplowaf,

- wymiana desek sufitu 1 podhg,

- wykonanie wzmocniet: stropu,

- wykonanie wzmocnieh elementdw konstrukcji dachy,

- wymiana olacenia dachu,

- wymiana lub uzupeienie deskowania okien dachowych,
- wykonanie rusztu z fat drewnianych,

- czeSciowa wymiana wraz z przebiciem lat dla Slepej podiogi stropu 1 pigtra,
- Wykonanie pomostéw zabezpieczajacych oraz dachu,

- wykonanie polaczef,
- impregnacja drewna,

- pozostale roboty ciesielskie

Przy wykonaniu robét ciesielskich, a w szczegdlnosci ich polaczen nalezy przesirzegaé zasad
podanych w normie PN-B-03150 : 2000.

1. MATERIALY

1.1 Drewno

Do wszystkich konstrukcji drewnianych /robot ciesielskich/ nalezy zastosowa¢ drewno sosnowe
w stanie powietrzni-suchym o wilgotnosci 10-15 %.

1.2 Drewno na stemple budowlane

" Stemple budowlane otrzymuje si¢ z wyrebu drzew iglastych po oczyszczeniu z sgkow i
okorowaniu (PN-61/D-95016). W zaleznosci od dlugosci i Srednic, drewno na stemple
budowlane dzielisienadiuzyce, klody iwyrzynki. Drewno na stemple budowlane
powinno odpowiada¢ okreslonym norma warunkom jakosciowym.
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Srednice i dlugo$ci drewna na stemple /PN-61/D-95016/

Dlugo$é, m Srednica, cm
Nazwa sortymentu najmnicjsza {najwigksza w
w clefiszym | grubszym
koricu korica
ze stopniowaniem | ze stopniowaniem co 1 cm
co 10cm
Dhuzyce od 9 6 20
Klody od 2,5do 8,9 6 20
Wyzynki 24 6 14

1.3 Zerdzie

Zerdzie sg sortymentem drewna okraglego, iglastego o srednicy od 7 do 14 cm,
mierzonej wraz z kora w odlegtosci 1 m od grubszego konca.

W zaleznosci od $rednic, zerdzie dzieli si¢ na cztery klasy. Warunki jakoSciowe:
— krzywizna jednostronna lub wielostronna dopuszczalna,

— mursz twardy dopuszczalny,

— mursz miekki niedopuszczalny.

Klasyfikacja zerdzi (wg Katalogu Budownictwa KB1-4.1.6. 1960r.)

Stednica wraz z Kot LA
Klasa w odlegtoser 1 frodt |Dhugost, m
szego konca, cm
1 7-9 bez wzgledu na
2 10-11 dhugosé
3 12-14 ponizej 15
4 12-14 151 wyzej

1.4 Tarcica iglasta

Tarcice nieobrzynana do robot ciesielskich nie nalezy stosowac.

Tarcica obrzynana. Jest to material drzewny, kt6éry ma obrobione pita plaszezyzny, boki i
czola. Przy czy boki i czola maja ksztalt prostokatow. Tarcica to nadaje si¢ do robot

ciesielskich.

Sortymenty. W zaleznosci od wymiaréw przekroju poprzecznego tarcice obrzynang dzieli
sie na deski, bale, listwy, laty i krawedziaki.
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Wymiary desek /PN-57/D-96000/

Sortymenty Wymiary odch

grubo$é | szeroko$¢ | dlugosé grubos¢ | szer. dhig.

mm mm m mm mm m
Deski obrzynane 13 80 iwyzej |diugie /od 2,5 wzwyz/

16 80 1 wyigj

19 80 1 wyzej

22 100 i wigeej

25 160 i wiceej

29 100 1 wigeej | krotkie /1,0-2,4/

32 100 1 wigcej +1-5 +£0,02

35 100 1 wigeej | najkrotsze /0,5-0,9/

38 100 1 wiccej

42 100 i wiecej

45 100 i wigcej +3-2

1.5 Impregnacja drewna

Impregnacja ma na celu uodpomienie drewna na oddzialywanie szkodliwych
czynnikow zewngtrznych. W robotach ciesielskich w zakresie deskowan,
impregnuje si¢ poifabrykaty inwentaryzowane i prefabrykaty takie jak deskowania
plytowe — przestawne, Slizgowe itp.

Preparaty impregnacyjne dziela si¢ na oleiste, jak Xylamity, Karbolineum, olej
kreozotowy nadajace si¢ do drewna przesuszonego oraz solowe do impregnacji
drewna o dowolnej wilgotnosci, jak Soltox, Fobos M2 lub Fluodin.

1.6 Fobos M2

Fobos M-2 jest srodkiem bardzo czesto stosowanym do impregnacji drewna budowlanego,
w tym wigzby dachowej. To mieszanina soli nieorganicznych rozpuszczalnych w wodzie, w
postaci krystalicznego, wilgotnego, biato-szarego proszku.

Fobos M-2 jest trojfunkcyjnym: chroni drewno i materialéw drewnopochodne przed
dziataniem ognia, grzybow domowych i owad6éw - technicznych szkodnikéw drewna. Np.
drewno budowlane sosnowe o grubosci 18,0 mm po zastosowaniu Fobosu ma wlasciwosci
materiatu niezapalnego,

a sklejka o grubosci 12,0 mm - trudno zapalnego.

Jest sprzedawany w postaci proszku, z ktérego wykonuje sig roztwér wodny o stezeniu
20% (w proporcji 1:4). Preparat nalezy stopniowo wsypywa¢ do wody (najlepiej o temp.
50°C), mieszajac

az catkowicie si¢ rozpusci. Roztwdr mozna barwi¢ dodajac bejeg wodna. Drewno
poddawane impregnacji nie powinno by¢ pokryte farbg ani lakierem. Powierzchnie
uprzednio malowane nalezy oczysci¢. Srodki hydrofobizujace (np. pokost), czesciowo lub w
calosci neutralizuja dziatanie Fobosu. Moze by¢ aplikowany metodami powierzchniowymi
(smarowanie, natrysk i kapiel) lub metoda prézniowo-ci$nieniowa.

Smarowanie, natrysk

Roztwor nanosi sig przy uzyciu pedzla, watka lub metoda natrysku. By zabieg byt
skuteczny, na

I m2 drewna powinno si¢ nanies¢ 1 kg roztworu o stezeniu 20% (czyli 200 g suchego
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preparatu). Zabieg nalezy powtarza¢ kilkakrotnie, az do wprowadzenia wymaganej ilosci;
kolejne warstwy naktada¢ po wyschnigciu uprzednio naniesionej warstwy.

Kapiel zimna polega na zanurzeniu drewna w roztworze wodnym o stezeniu 20%, goraco-
zimna -

na zanurzeniu w 20% roziworze o temperaturze 60-65°C na okolo 2 godziny, a nastepnie
szybkim przeniesieniu go do roztworu o takim samym stezeniu i temperaturze 15-20°C i
zanurzeniu na minimum 5 godzin. Czas nasycania zalezy m in. od gatunku drewna

i przekroju elementow. W tabeli - orientacyjny czas nasycania drewna sosnowego
niestruganego w roztworze w temp. 20°C (kapiel zimna).

| Rodzaj wyrobu Czas w godzinach
deskado2 cm 1,5

bale do 5 cm 6

krawedziaki do 10 cm 18

3 drewm:; okragte od 10 do 12 cm 35

Metoda prézniowo-ci$nieniowa

Polega na wprowadzeniu drewna do autoklawu, wytworzeniu podcisnienia, wyssaniu
powietrza

i wody z komorek drewna, a nastepnie na wttoczeniu impregnatu pod ciénieniem 0,7-0,8
MPa. Kontrole procesu nasycania i ilosci wehonigtego roztworu nalezy przeprowadzié dla
kazdej partii zabezpieczanego materiatu wazac drewno przed i po impregnacji.

Minimalne zuzycie preparatu wynosi 0,2 kg na 1 m? drewna impregnowanego powierzchniowo
| 140 kg na 1 m3 drewna impregnowanego metoda wglgbna (prézniowo-cisnieniowa).

1.7 Metody impregnacji.

Najbardziej rozpowszechniona metoda impregnacji jest metoda powierzchniowa. Polega
ona na smarowaniu, opryskiwaniu lub kapieli drewna w odpowiednich impregnatach.
Kapiel jest bardziej skutecznym sposobem impregnacji niz smarowanie lub
opryskiwanie.

Czas moczenia — kapieli drewna powinien trwac w cieczy goracej od 10 do 30 minut, w
zimnej od 15 do 40 minut. Glebokos$¢ wnikania impregnatéw w drewno bielaste
srednio siega od 3 do 6 mm.

1.8 Ziacza bezwrebowe i 1aczniki

W robotach ciesielskich zachodzi potrzeba wykonywania ztacz bezwrebowych w
szczegoOlnosci przy wykonywaniu wszelkiego rodzaju deskowan (PN-64/B-03150). Zlacza
powinny by¢ tak wykonywane, aby istnialo $ciste przyleganie stykajacych si¢ plaszczyzn
drewna. Niespelienie tego warunku obniza jako$é i moc wykonanych zlacz.
Lacznikami do zmocowywania Zacz sa gwozdzie, sworznie, §ruby iklamry.
Niewlasciwe rozmieszczenie facznikow w ztaczach, jak whijanie gwozdzi w poblizu czola
deski lub zbyt blisko wzdluznej krawedzi, moze by¢ przyczyng pekania drewna. Aby tego
uniknag, nalezy rozmieszcza¢ faczniki w mysl nizej podanych zasad.
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1.9 Ziacza na gwoidzie

Ze wzgledu na dobre przyleganie do drewna zaleca sig stosowaé gwozdzie o przekrojach okraglych.
Trwalos¢ oraz jakos¢ wykonanych ziacz zalezy od $rednicy, dlugosci, liczby oraz whasciwego
‘rozmieszczenia gwozdzi.
Dobor srednicy gwozdzi. Do zlgcz nalezy stosowaé gwozdzie o Srednicach od 1/5-1/10 grubosci
najcienszego z laczonych elementoéw, w ktory gwozdz jest whijany.
Ogdlnie biorac, srednice stosowanych w ciesielce gwozdzi powinny sie miesci¢ w granicach od 2 do
6 mm. Gwozdzie o Srednicy wickszej niz 6 mm nie moga by¢ wbijane w drewno bezposrednio, lecz
w uprzednio nawiercone otwory, ktérych srednica powinna by¢ nieco mniejsza od $rednicy
gwozdzia. Dobér dlugosei gwozdzi. Dobierajac dlugo$é gwozdzi nalezy mieé na uwadze potrzebna
glebokos¢ wbicia gwozdzia. Za luz nieunikniony pozostajacy w styku plaszczyzn Iaczonych ele-
mentéw przyjmuje si¢ 1,5 mm.
Jezeli zigeze jest zbijane z dwoch elementow (gwozdzie jedno-cigte) o roznej grubosci, przy czym
stosunek wickszej z nich do mmiejszej przekracza liczbg 1,50, to najmniejsza diugosé gwozdzia
powinna wynosi¢ 2,5 grubosci ciefiszego elementu zwigkszonej o 1,5 mm ze wzgledu na luz na
styku plaszczyzn laczonych elementéw. Oznacza to, ze gwézdz nie musi przebijaé grubszego
clementu, lecz zaglebi€ si¢ w nim na gleboko$é rowna, 1,5 grubosci cieniszego elementu.
Najmniejsza wymagana dlugos¢ gwozdzia dla oméwionego przypadku mozemy wyrazié wzorem

L >25a, +1,5 mm
gdzie a; — grubos¢ ciefiszego elementu.
Jezeli natomiast stosunck grubosci grubszego elementu do ciefiszego jest mnigjszy od liczby 1,50,
to najmniejsza wymagana dlugos¢ gwozdzia powinna si¢ rownaé tacznej grubosci obu elementéw
(al +a2) zwickszonej o 3 Srednice gwozdzia d i dodatkowo o 1,5 mm ze wzgledu na umozliwienie
zagigcia gwozdzia 1 luz jaki powstaje na styku plaszczyzn laczonych desek . Dhugosé gwozdzia
wyraza wzor

L>a1+az+3d+1,5mm

Zasady dobierania dlugosci gwozdzi podaje PN-64/B-03150.

Uklad wbijania gwoZdzi. Istnieja trzy uklady wbijania gwozdzi:

uktad prosty, mijankewy iw zakosy. Uklad prosty i mijankowy jest stosowany

do wzdluznego laczenia elementéw (desek, bali itp.), uklad w zakosy — gdy elementy sa

faczone pod katem.

W kazdym ukladzie gwozdzi rozrdznia si¢ szeregi i rzedy. Szeregami nazywamy

gwozdzie biegnace rownolegle do wlokien drewna, rzedami — gwozdzie biegnace w

linii prostopadlej do widkien lub skosnie.

Warunki Igczenia. Whijanie gwozdzi zbyt blisko czola tarcicy we wszystkich ukladach
spowoduje jej peknigcie. Bezpieczna odleglosé wynosi 15 $rednic whijanego gwozdzia, gdy ztacza sa
rozciggane, 10 $rednic — gdy sa Sciskane. Odlegto$¢ whijanego gwozdzia od krawedzi tarcicy nie
powinna by¢ mniejsza niz 4 jego Srednice. Zmnigjszenie tej odleglosci moze byé przyczyng wzdhuznych
peknieé drewna.

Odleglos¢ migdzy poziomymi szeregami gwozdzi, mierzona prostopadle do widkien drewna, w ukladzie
prostym i w zakosy, gdy kat ich jest wigkszy od 45°, nie powinna by¢ mniejsza niz 4 Srednice whijanego
gwozdzia. W ukladzie mijankowym i w zakosy, przy kacie nachylenia mniejszym niz 45°, odleglo$é ta
nie powinna by¢ mniejsza niz 3 Srednice gwozdzia. Najmniejsze odleglosci s migdzy pionowymi rzedami
gwozdzi, dla wszystkich uktadow, liczone wzdhiz witkien drewna, zalezne sg od stosunku grubosci a
najcienszego z laczonych elementoéw do grubosci d whijanego gwozdzi
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Najmniejsze odleglosci miedzy rzedami gwozdzi (wg PN-64/B-031560)

Stosunek gruboéci tarcicy a do drednicy gwozdzia d

ad 10 9 8 7 6 5
"Odlcgloscl s
mie%ezlngl 154 |16d |17d |18d (194 |20d

Najwicksza odleglos¢ gwozdzi w rzgdach powinna wynosic:
e dla gwozdzi pracujacych na zginanie i docisk — nie wigeej niz 40 $rednic gwoZdzia,
¢ dla gwozdzi montazowych — nie wigeej niz 50 cm.

Gwozdzie moga by¢ wbijane jednostronnie lub z obu stron ziacza, na przemian. OQbustronnie i
wzdluz jednej osi gwozdzie moga by¢ wbijane wtedy, gdy ich konce bedg zachodzi¢ na siebie nie
wigcej niz na 1/3 grubosci srodkowej deski zbijanego zlacza, w ktorej spotykaja si¢ korce
gwozdzi.

Liczba gwozdzi. Liczb¢ gwozdzi, jaka nalezy uzy¢ dla wykonania zigcz, w szczegodlnosci
konstrukcyjnych, otrzymuje si¢ droga obliczen statycznych.

W robotach ciesielskich drugorzednych, mocujac zlgeze nalezy whbijac nie mniej niz 4 gwozdzie.
Przy tym powinny one by¢ wbijane w dwoch szeregach i w dwoch rzedach. Krzyzulce i pasy w
stemplowaniu moga by¢ przybijane mniejsza liczba gwozdzi, nic mniejsza jednak niz 2 gwozdzic.

2. SPRZET

2.1 Sprzet do wykonywania rebét ciesielskich
Wykonawca przystepujacy do wykonania roboét ciesielskich, powinien wykazac si¢

mozliwoscig korzystania z elektronarzedzi i drobnego sprzetu budowlanego /pita
tarczowa stata, tarczowka reczna, pila fancuchowa, popychacz drewna itp./.

3. TRANSPORT

3.1 Pakowanie , magazynowanie i transport drewna

Tarcica obrzynana powinny by¢ pakowane w formie stoséw, ukladanych poziomo na
kilku podktadach dystansowych. Pierwsza warstwa od dofu ulozona na podktadkach
spelnia role opakowania stosu. Kazdy ze stosow jest spiety tasma stalowg lub taéma z
tworzywa sztucznego dla usztywnienia, w miejscach usytuowania podkladek.

Pakiety nalezy skladowa¢ w pomieszczeniach przewiewnych na rownym i mocnym, a
zarazem plaskim podktadzie. Pakiety nalezy zabezpieczy¢ przed opadami
atmosferycznymi.

Wysoko$é skladowania — pakiety nalezy skladowa¢ oddzielnie wg sortymentu.
Transport tarcicy odbywa si¢ przy pomocy rozbieralnych zestawow samochodowych
(pokrytych plandekami), ktore umozliwiaja przewoz (jednorazowo) okoto 10-15 m’
tarcicy. Roztadunek tarcicy powinien odbywac si¢ w sposéb zmechanizowany przy
pomocy wozka widlowego o udzwigu co najmniej 2000 kg lub zurawia wyposazonego
w zawiesie z widlami.
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4, WYKONANIE ROBOT

4.1 Stemplowanie

Przygotowanie stempli

Stemple powinny by¢ zdrowe, w miarg proste, o zbieznosci nie przekraczajacej 1-1,5
cm na metr.
Srednica stempla w ciefszym koficu nie powinna by¢ mniejsza niz 10 cm.
Przygotowanie stempli polega na oczyszczeniu z gwozdzi, jezeli byly to stemple
uzywane, na przycigciu do potrzebnej wysokosci oraz na wyréwnaniu od strony
odziomka w taki sposob, aby stempel mogt by¢ podklinowany. Jezeli rygi beda
mocowane do stempli na rab, nalezy w jego glowicy wykonaé odpowiednie weiecie.
Stemple moga by¢ sztukowane za pomoca ztaczy. Najczesciej stosuje si¢ zlacza na
nakladke prosta lub na styk czolowy w obu wypadkach w tubkach Sztukowanie nalezy
wykonywa¢ w 1/3 odleglosci od konica stempla. Sztukowanie w $rodku dugosci, czyli
w strefie najwigkszego zginania, jest niedopuszczalne.
Stemple stalowe sa w gdrnej czeéci teleskopowe, zakoniczone w glowicy korytkiem
stuzacym dla utozenia ryg. Polaczenie teleskopowe pozwala wydtuzaé lub skracaé
stemple.
U podstawy stempel jest skonstruowany jak podnosnik srubowy,
ktory spelnia taka sama role jak kliny w przypadku stempli
drewnianych.

4.2 Rozstaw stempli

Cigzar deskowanego stropu zelbetowego w stanie surowym oraz wysoko$¢ kondygnacji
decyduja o rozstawie stempli i ich grubosci. Zaktadajac, ze cigzar stropu nie przekracza
400 kG/m’, bezpieczny rozstaw stemphi w kierunku ryg bedzie sie miescil w granicach od
1,00 do 1,20 m w kierunku prostopadtym do ryg od 0,80-1-1,00 m, z tym zalozeniem, ze
beda zastosowane deski na rygi o grubosci 32 mm, a na deskowanie — o grubosci 25 mm
Innego rozstawu stempli wymagaja dna deskowan belek i podciagéw. Rozstaw ten zalezy
od ich wysokosci oraz od grubosci uzytych desek.

Dane orientacyjne dla przyjmowania rozstawu stempli podano w tabeli

Rozstaw stempli podpierajacych dna belek i podciggéw

GrubosC desck w y
dnic belek am | VysokosC belek, cm
30 60 50 {70 100 120
Rozstaw stemph podtrzymujacych dna belek cm
3 30 73 &5 )
38 125|115 110 |9 85 80
45 160 145 J135 1120 105 {100

4.3 Warunki ustawiania stempli

Ustawianie stempli na podtozu betonowym. Bezposrednio po zabetonowaniu konstrukcji stropu
stemple wywieraja znaczny nacisk skupiony na podloze. Jezeli podiozem jest strop zebrowy
wypelniony pustakami, moga zdarzac si¢ zgniecenia pustakoéw. Dlatego w celu roztozenia sity
nacisku, stemple nalezy ustawia¢ na deskach o grubosci 25-4-32 mm ukierunkowanych
prostopadle do zeber stropu.
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Ustawianie stempli na gruncie zwartym. Jezeli grunt jest tak zwarty, Ze nie nalezy spodziewad sie
osiadania, stemple ustawia si¢ podobnie jak na podiozu betonowym. W przypadkach koniecznych
nalezy $cia¢ i wyréwna¢ powierzchnig gruntu (wszelkie podsypki sa niedopuszczalne). Pod stemple
nalezy podktada¢ deski o grubosci 32-4-42 mm.

W omowionym przypadku, stempli nie nalezy wyzyna¢ do wymaganej wysokosci, lecz pozostawié
nieco dluzsze. Po ustawienu stempli, wypoziomowaniu i oznaczeniu gornych krawedzi ryg, stojace
stemple nalezy skréci¢ do wymaganej wysokosci. Ustawianie stempli na gruncie mato zwartym. W
przypadku gruntéw stabych z domieszka gliny, tatwo peczniejacych w zetknigciu z woda, moina
spodziewa¢ si¢ osiadania stempli lub wysadzania w okresie niskich temperatur. W takim przypadku
pod podkiady z desek nalezy wbijac pale o $rednicy ok. 10 cm i dlugosci od 1,00 do 1,20 m, w
odleglosci w zaleznosSci od jakosci gruntu. Grubos¢ podktadanych desek nie powinna by¢ mniejsza
niz 42 mm. Stemple nalezy wyzyna¢ do wymaganej wysokosci w taki sam sposoéb, jak to podano
wWyzej.

Klinowanie stempli. We wszystkich przypadkach stemplowania stemple nalezy ustawia¢ na klinach.
Podbijajac kliny usuwamy drobne bledy w poziomie deskowania . Przy rozdesko-wywaniu, wybite
kliny znacznie ulatwiaja, wyjecie stempli. Klinéw nie nalezy ktas¢ bezposrednio na gruncie lub
stropie, lecz na podiozonej pod stemple desce.

4.4 Stezenia i rygowanie

Stezenia deskowania powinny by¢ tak wykonane, aby wszelkie przesunigcia 1 deformacje byly
niemozliwe. W zwiazku z tym obowigzuje stgzanie stempli pasami poziomymi wzdtuz ryg (po-
dtuznie) i w kierunku do nich prostopadlym. W przypadku wysokosci stempli powyzej 3 m
wykonuje sie dodatkowe stgzenia skosne z desek o grubosci nie przekraczajacej 25 mm. Stezenia
wykonuje si¢ rOwnoczesnie z ustawianiem stempli. Po ustawieniu stempli, w obrebie ich glowic
nalezy oznaczy¢ poziomy gornych krawedzi ryg. Wykonuje si¢ to zazwyczaj za pomoca weza
gumowego zakonczonego rurkami szklanymi, stosujac zasade naczyn potaczonych. Rygi shuza do
zascielania pomostu, ktory jest spodem wylewanego stropu.

Aby polaczenia ryg ze stemplami byly trwale, zaleca si¢ wykonywac je na rab przez wyciecie oporu
dla ryg w gornym koncu stempla. Rygi mogg by¢ tez przybijane na zaklad. Jezeli sg one przybijane
do stempli bez wyrobienia oporu, polaczenie nalezy wzmocni¢ przybijajac pod rygami, wzdhuz
stempli, listwy o dtugosci ok. 35cm.Listwy nalezy przybijac trzema gwozdziami

Rygi w zadnym przypadku nie moga by¢ taczone migdzy stemplami, lecz bezposrednio na
stemplach. Szerokos¢ ryg nie powinna by¢ mniejsza niz 18 cm, grubo$é 32 mm.

Deskowanie nadprozy

4.5 Deskowanie nadprozy plaskich.

W otworach drzwiowych o grubosci scian 12 cm i szerokosci do 1,50 m przesklepianych
sposobem Kleina wykonuje si¢ z desek o grubosci od 25 do 40 mm opierajac je brzegami
krawedzi poprzecznych o mur $ciany z podparciem podporkami rowniez z desek o takiej
samej szerokosci. Otwory szersze niz 1,50 m przesklepia si¢ co najmniej w jedng cegle i ze
wzgledu na cigzar przesklepienia deskowanie w postaci tarczy z desek podpiera sig przy
oporach nadproza za pomoca rygli podpartych dwoma stemplami kazdy. Nadproza ptaskie
sklepione cegla na rab deskuje si¢ w taki sam sposéb jak nadproza Kleina.
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4.6 Deskowanie stropéw plaskich.

Stropy plaskie sa to plyty lub stropy, ktére nie majg uwidocznionego zebrowania. Obnizone
ponizej dolnej ptaszczyzny stropu sg tylko podciagi lub belki znajdujace sie w osiach $cian
zewnetrznych. Deskowanie tych stropow jest prostsze, poniewaz nie wymaga deskowania
zeber,

4.7 Rozbiorka deskowan i stemplowan

Do rozdeskowania konstrukgji zelbetowej mozna przystapi¢ po stwierdzeniu dostatecznej
wytrzymatosci betonu i zezwoleniu upowaznionej do tego osoby.
Ze wzgledu na bezpieczefistwo pracy rozdeskowanie nalezy prowadzi¢ w nastepujacej kolejnosci:
e rozdeskowanic shupow,
e rozdeskowanie bokow belek, podciagéw i zeber,
e stopniowe wybijanie spod stempli klinéw, wyjmowanie stempli i zdejmowanie ryg,
e stopniowe rozdeskowywanie plyty stropu.
W czasie wyjmowania stempli w pewnym stopniu zagraza nagle oderwanie si¢ od betonowej plyty
przywartych desek. Z tego wzgledu stemple nalezy wyjmowa¢ matymi partiami i rownolegle z tym
odrywac¢ przywarte deski.
Po rozdeskowaniu konstrukeji drewno nalezy oczysci¢ z gwozdzi, ulozy¢ oddzielnie stemple,
oddzielnie deski z posegregowaniem ich wedlug grubosci.
Projekt przewiduje wykonanie robét z tarcicy pochodzacej z rozbidrki, po uprzednim
rozgwozdziowaniu 1 oczyszczeniu.

5. WARUNKI TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

5.1 Warunki techniczne wykonania

Drewno. Do robot ciesielskich stosuje si¢ drewno iglaste. Wkiadki konstrukcyjne, klocki 1 kotki nalezy
wykonywac z drewna dgbowego lub akacjowego.

Jakos¢ drewna okraglego na stemple budowlane powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-61/D-
95016. Do robét ciesielskich stosuje si¢ drewno tarte nastgpujacych klas:

Klasalll — wyborowy material ciesielski,

KlasalV — dobry mateniat ciesielski,

KlasaVn  — $redniej jakosci material ciesielski,

KlasaVI — material nadajacy si¢ do rob6t pomocniczych.

5.2 Z1jcza i Igczniki.

Ziacza ciesielskie na gwozdzie, sworznie, Sruby i klamry powinny by¢ wykonywane zgodnie z
obowigzujacymi przepisami.

5.3 Deskowania konstrukeji wylewanych.

Deskowania powinny by¢ wykonane w taki sposéb, aby byly zapewnione ich statecznoéé-i
niezmiennos$¢ ukladu.

Przed przystgpieniem do wylewania betonu, deskowania nalezy

oczyscié z odpadkéw drewna, widrow 1 sprawdzic je.

W elementach deskowania dopuszcza si¢ nastgpujace odchyiki:

réznica grubosci dwoch sasiednich desek +/-22 mm

szeroko$é szczelin w gotowych tarczach 2 mm

naddatki do dlugosci tarcz nie powinny by¢ mniejsze niz 20 mm

Dopuszczalne odchytki wymiaréw przekroju poprzecznego deskowan:
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o wielkosci do 50 cm +5mm
o wielko$ci od 50 do 80 cm +7 mm
o wielkosci powyzej 80 cm +10 mm
Dopuszcza si¢ nastepujace odchylki przy montazu deskowan:
odchyika ptaszczyzny lub krawedzi od pionuna I m - 2 mm
odchytka plaszczyzny deskowania fundamentu,

sciany lub stupa od pionu na | m wysokosci 15 mm
odchylka deskowania $ciany lub stupa na cate;j

wysokosci 10mm
odchytka od pionu bocznego deskowania belki lub

krawedzi przecigcia si¢ deskowan belki 3 mm
Dopuszczalne odchylki od rozpigtosci projektowanych:

belki i ptyty przekry¢ bezzebrowych +15 mm
plyty w przekryciach zebrowych +10 mm
Dopuszczalne odchytki osi od polozenia projektowanego:

odchyiki osi fundamentu +15 mm
odchytki osi §ciany lub shupa +10 mm
odchytki osi zebra lub podciagu +10 mm

5.4 Deskowania inwentaryzowane.

Tarcze inwentaryzowane 1 deskowania z nich ztozone powinny odpowiada¢ wymaganiom stawianym
deskowaniu tradycyjnemu.
Deskowanie przestawne nalezy wzmacnia¢ podporami i wyporami zabezpieczajacymi niezmiennoéé
uktadu deskowan. Ramy tarcz rusztowan powinny by¢ wykonane z krawedziakoéw z drewna
iglastego 1T klasy, a ich poszycie z desek grubo$ci 25 mm tej samej klasy. Ramy i poszycie tarcz
powinny by¢ impregnowane.

5.5 Warunki techniczne odbiora robét

Majster budowy odbiera roboty od brygady 1 przygotowuje je do komisyjnego odbioru. Jest to
pierwszy etap odbioru. Drugi etap to odbiory migdzyoperacyjne dokonywane przez komisje z
udzialem przedstawiciela inwestora. Trzeci i ostatni etap polega na koficowym odbiorze robét.
Zasady odbioru we wszystkich trzech etapach sg jednakowe. Kryteriami oceny sg: zgodnos§é
wykonanych robét z projektem, prawidtowo$¢ wykonania detali, jak zlacz, zwiatrowan itp. oraz
zachowanie przepisowych odchylek 1 tolerancji wymiaréw. Wytyczne dokonywania pomiarow:
¢ odchylenie konstrukcji w poziomie nalezy sprawdzac za po-pomoca weza gumowego,
stosujac zasade naczyn polaczonych,
+ odchylenia w pionie sprawdza si¢ za pomoca pionu murarskiego.
Dokladniejsze wyniki pomiardéw otrzymuje si¢ korzystajac z aparatOw mierniczych.

6. OBMIAR ROBOT CIESIELSKICH

Sposdb obmiaru robdt ciesielskich podaje obowigznjacy katalog Norm Zuzycia Materialéw Budowlanych.

1. Rusztowania murarskie i tynkarskie wewnatrz obmierza si¢ w m’ zarusztowanej $ciany lub sufitu w
swietle wedlug stanu surowego scian i stropéw bez potracania powierzchni otwordw.

2. Rusztowania punktowe — w metrach ich wysokosci mierzonej od poziomw, na ktérym sa postawione, do
poziomu nAjwyzszego pomostu.

3. Stemplowanie stropéw obmierza si¢ w m” rzutu poziomego podstemplowanej powierzchni stropu i belek.

4. Stemplowanie belek w stropach (dodatkowo do stemplowania stropéw), stemplowanie pod oddzielne
belki oraz stemplowanie rygli ram, obmierza si¢ w metrach dlugosci belek,, w $wietle podpér.




5. Deskowanie $cian prostych, powierzchni lukowych raz deskowanie law i stop fundamentowych,
zeber i podciagow, stupow, balkonow i daszkow, gzymsow, konstrukcji ramowych, kopul 1
zbiornikow obmierza si¢ w m” odeskowanej pow1erzchm betonu.

5. Deskowanie stropdéw prostych obmierza si¢ w m? rzutu poziomego.

7. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa rozliczenia finansowego, z uwzglednieniem zapisow zawartych pomlgdzy Wykonawcy a
Zamawiajagcym w umowie o wykonanie robot, jest wykonana i odebrana iloé¢ m” powierzchni
deskowania, stemplowania wedlug ceny jednostkowej, ktora obejmuje:
« dla wszystkich technologii (czynnosci przygotowawcze):

- przygotowanie stanowiska roboczego,

- obstuga sprzetu niewymagajacego etatowe] obstugi,

- ustawienie i rozbidrke rusztowan, o wysokosci do 4 m,

- przygotowanie podioza,

- rozgwozdziowanie i posortowanie elementow z rozbiorki,

- oczyszczenie miejsca pracy z resztek materiatow,

8. PRZEPISY ZWIAZANE

8.1 Nermy

PN-EN 380:1998
Konstrukcje drewniane. Metody badan. Ogélne zasady badan pod obcigzeniem statycznym

PN-EN 383:1998
Konstrukcje drewniane. Metody badan. Okreslanie wytrzymatosci na docisk do podioza dla

tacznikow trzpieniowych

PN-EN 408:2004
Konstrukcje drewniane. Drewno konstrukcyjne lite i klejone warstwowo. Oznaczanie

niektérych wiasciwosci fizycznych i mechanicznych

PN-EN 409:1998
Konstrukcje drewniane. Metody badan. Okreslanie momentu uplastycznienia gwozdzi

PN-EN 1075:2000
Konstrukcje drewniane. Metody badan. Polaczenia na metalowe plytki kolczaste

PN-EN 1194:2000
Konstrukcje drewniane. Drewno klejone warstwowo. Klasy wytrzymalosci i okreslenie

warto$ci charakterystycznych

PN-EN 1195:1999
Konstrukcje drewniane. Metody badan. Zachowanie si¢ konstrukcyjnych poszy¢

podiogowych
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PN-EN 1380:2000
Konstrukcje drewniane. Metody badan. Nosnos¢ ztaczy na gwozdzie

PN-EN 1381:2000
Konstrukcje drewniane. Metody badan. No$no$¢ zlaczy na zszywki

PN-EN 1382:2000
Konstrukcje drewniane. Metody badafn. Nosnos¢ lacznikéw do drewna na wyciaganie

PN-EN 1383:2000
Konstrukcje drewniane. Metody badaf. Nos$nos¢ tacznikéw do drewna na przeciaganie

PN-EN 12512:2002
Konstrukcje drewniane. Metody badan. Cykliczne badanie polaczen na faczniki mechaniczne

PN-EN 26891:1997
Konstrukcje drewniane. Zlacza na taczniki mechaniczne. Ogodlne zasady okreslania
wytrzymatosci 1 odksztatcalnosci

PN-EN 28970:1997
Konstrukcje drewniane. Badania zlaczy na taczniki mechaniczne. Wymagania dotyczace
gestosci drewna

PN-B-01042:1999
Rysunek konstrukcyjny budowlany. Konstrukcje drewniane

97




B-11 SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

BUDOWLANYCH
lGrupa robot - 454 |
|Klasa rob6t - 45.45 |
| Kategoria robot - Roboty rozbiérkowe kod CPV 45453000-7 ]

Przedmiot opracowania

Przedmiotem opracowania sg warunki techniczne wykonywania robét rozbiérkowych

Zakres stosowania

Warunki techniczne dotycza:
odbicia tynkow,
wykucia bruzd i gniazd,
rozbiorki obrobek blacharskich,
rozbidrka $cian i wykucie otworow,
pozostatych robét rozbidrkowych i wykuwajacych,
rozbidrka konstrukcji dachu,

1. MATERIALY
nie dotyczy

2. SPRZET

2.1 Sprzet do wykonywania robét
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takich narzedzi, ktére nie spowoduja niekorzystnego
wplywu na jako$§¢ materiatéw i wykonywanych robdt oraz bedg przyjazne dla srodowiska.

3. TRANSPORT
nie dotyczy

4. WYKONANIE ROBOT

Podczas wykuwania rozbiortk nalezy zachowaé szczegolng ostroznos¢ i przestrzega¢ warunki BHP
w tym zakresie. Powierzchni¢ podiég nalezy zabezpieczy przed uszkodzeniem spadajacych
odtamkoéw zaprawy oraz cegiel. Zrzucanie cegiel na powierzchnig stropu jest niedopuszczalne.
Teren na ktorym dokonywana bedzie rozbiorka $cian jest wygrodzony ogrodzeniem statym i Zadne
budynki na tym terenie nie sa eksploatowane za wyjatkiem frontowej czesci budynku. Przed
przystapieniem do robot rozbiorkowych nalezy wygrodzi¢ teren od strony frontowej

( ul. Pilsudskiego). Na tak przygotowanym terenie przy wjezdzie wystarczy wywiesi¢ tablice
informacyjng oraz tablicg ostrzegawcza UWAGA - TEREN ROZBIORKI.

W odniesieniu do robét rozbiorkowych majg zastosowanie ogoélnie obowigzujace przepisy B.H.P.
przy robotach budowlanych. Szczegotowe warunki B.H.P. przy robotach rozbiérkowych okreslone
zostaly w Rozp. Min. Odbudowy oraz Pracy i Opieki Spolecznej z dn. 21.03.1947r. (Dz. U. nr 30 z
dn. 29.03 1947r.).
Podstawowe przepisy tego rozporzadzenia przedstawiaja si¢ nastgpujaco:
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* Urzadzenia zabezpieczajgce i ochronne. Przejécia, pomosty i inne niebezpieczne miejsca
powinny by¢ zabezpieczone odpowiednio umocowanymi barierami, a pomosty zaopatrzone w
listwy obrzeine. Znajdujace si¢ w poblizu miejsca rozbiérki budowle, vrzadzenia uzytecznosci
publicznej, latarnie, stupy, przewody i drzewa, powinny by¢ odpowiednio zabezpieczone.

* Srodki zabezpieczajace pracownikow i urzadzenia. Robotnicy zatrudnieni przy robotach
rozbiérkowych powinni by¢ zaopatrzeni odziez i urzadzenia ochronne jak: kaski, regkawice i
okulary ochrone, a narz¢dzia reczne powinny by¢ mocno osadzone na zdrowych i gladkich
trzonkach oraz stale utrzymane w dobrym stanie.

Przed przystapieniem do robot rozbidrkowych, kierownik rozbiérki powinien doktadnie
poinformowa¢ robotnikOw o sposobie wykonywania robot rozbidrkowych i przeszkoli¢ ich w
zakresie przepisow B.H.P. Miejsca ustawienia drabin do wejscia na mury powinien wskazywac
kierownik rozbiorki lub majster.

Zawiesia do demontazu nalezy uzywac atestowane.

* Wplyw warunkow atmosferycznych na prowadzenie robot rozbidrkowych. Przy
wykonywaniu robét rozbiérkowych nalezy uwzgledniaé na nie warunkow atmosferycznych, jak
deszczu, mrozu, wiatru i odwilzy. Podczas silnego wiatru nie wolno prowadzi¢ robot na Scianach
lub innych rozbieranych konstrukcjach lub pod nimi, gdyz moze zachodzi¢ niebezpieczenstwo
zawalenia sie tych konstrukcji w wyniku silnych podmuchow wiatru.

* Zapewnienie bezpieczenstwa publicznego. Wszystkie przejscia i przejazdy pozostajace w
zasiegu prowadzonych robot rozbiérkowych, powinny by¢ w sposob odpowiedni zabezpieczone.
W szczegblnosci nalezy wytyczy¢ i wyraznie oznakowaé tymczasowe drogi okrezne (obejscia i
objazdy ) lub wystawi¢ wartownikéw zaopatrzonych w przyrzady sygnalizacyjne badz tez, w
przypadkach szczegolnie niebezpiecznych zastosowaé oba $rodki facznie.

Przed przystapieniem do robot rozbidrkowych wykonawcy maja obowigzek sprawdzenia, czy w ich
zasiegu, w miejscach zagrozonych nie ma 0s0b postronnych.

* Rozbiorka reczna. Wszyscy robotnicy pracujacy na wysokosci powyzej 4.00 m powinni by¢
zaopatrzeni w pasy ochronne na linach odpowiednio mocowanych do trwatych elementow
konstrukcji w danym momencie nie rozbieranych.

Zrzucanie wystajacych lub zwisajacych czesci budynku powinny by¢ wykonane szczegolnie
ostroznie pod osobistym nadzorem majstra lub kierownika rozbiorki. Miejsca zrzucania gruzu
powinny by¢ nalezycie zabezpieczone. Przy usuwaniu gruzu z wigkszych plaszczyzn nalezy
stosowaé pochylnie lub zsypy (rynny ).

Nie zezwala sie gromadzenia gruzu na stropach, balkonach, klatkach schodowych i innych
konstrukcjach budynku.

W przypadku prowadzenia robot w dwoch poziomach, dolny poziom powinien by¢ zabezpieczony
daszkami ochronnymi.

* Uwagi dodatkowe. Materialy z rozbiorki wywozié sukcesywnie, aby zapewni¢ bezpieczenstwo
pracujacych robotnikow.

Plyty azbestowo-cementowe nalezy po rozebranin przez przeszkolona w tym zakresie brygade
zabezpieczy¢ i szczelnie zapakowac. Plyty te nalezy podda¢ utylizagji.

Przy wykonywaniu rozbiorki plyt azbestowo-cementowych z dachu nalezy zastosowa¢ wszystkie
polecenia zawarte w Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Nr 895 z dnia 14 sierpnia 1998r1.,a w
szczegblnosci §3 ust. 112, § Sust. 1-4.
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5. WARUNKI TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
nie dotyczy

6. OBMIAR ROBOT

6.1. Jednostka obmiarowa

J ednl?istkat obmiarowa dla robét zwiazanych z budowa szybu sg metry kwadratowe, metry biezace,
sztuki.

6.2. Zasada ebmiaru

Zasady p_rzedmia;rowania nalezy przyja¢ wg. KNR-u dla poszczegolnych robot rozbidrkowych lub
wykuwajacych.

7. PODSTAWA PEATNOSCI

7.1. Roboty rozbiorkowe

Cena jednostkowa obejmuje :
zapewnienie niezbednych czynnikéw produkcji,
wykonanie rob6t podstawowych oraz rob6t i czynnosci pomocniczych,
montaz i demontaz rusztowan dla §cian do wysokosci 4,50 m,
oczyszczenie stanowisk pracy,
wyniesienie materiatu z rozbiérki w miejsce wskazane przez Inspektora nadzoru,

8. PRZEPISY ZWIAZANE
Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Nr 895 z dnia 14 sierpnia 1998 r. Dz. U. Nr 138
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B-12 SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

BUDOWLANYCH
| Grupa robét - 45.5 B
IKlasa robot - 45.50 [
| Kategoria rob6t - Wynajem sprzetu kod CPV 45500000-5 ]

Przedmiot opracowania

Przedmiotem opracowania sg warunki techniczne wynajmu sprzetu wraz z operatorem

Zakres stosowania

Warunki techniczne dotycza:
wywozu odpadow z terenu budowy,
wywoz kiosku,
przewoz drzewostanu do przesadzenia,
wywozy plyt cementowo-azbestowych wraz z utylizacja.

1. MATERJALY
nie dotyczy

2. SPRZET

2.1 Sprzg¢t do wykenywania robot

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania takich narzedzi, ktére nie spowoduja niekorzystnego
wplywu na jako$é materialow i wykonywanych robot oraz beda przyjazne dla srodowiska.

3. TRANSPORT

Do transportu materialow stosowa¢ nastgpujace sprawne technicznie $rodki transportu:
-samochod dostawezy samowyladowezy o fadownosci 5 ton.

4. WYKONANIE ROBOT

Zatadunek materialow pochodzacych z rozbiorki odbywaé sie moze recznie lub mechanicznie.
5. WARUNKI TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
nie dotyczy

6. OBMIAR ROBOT

6.1. Jednostka ebmiarowa

Jednostka obmiarowg dla rob6t transportowych sg tony.
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6.2. Zasada obmiaru

tZ)aglady przedmiarowania nalezy przyja¢ wg. KNR-u dla wywozu materiatow odpadowych z terenu
udowy.

7. PODSTAWA PEATNOSCI

* 7.1. Roboty transportowe

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykeonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycii kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartosé (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa
pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace sie
na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe rob6t beda obejmowaé:
» robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

*  warto$¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow
1 transportu na teren budowy,

» wartoSC pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
+ koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.

Ceny jednostkowe moga by¢ waloryzowane zgodnie z ustaleniami umownymi. Do cen
jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

8. PRZEPISY ZWIAZANE
nie dotyczy
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B-13 SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

| Grupa robét - 45.1 |

| Klasa robot - 45.12 [

Kategoria robot - Roboty ziemne przy wykonywaniu wykopow pod tundamenty obiektow
kubaturowych w gruntach kat. I-V

kod CPV 45112400-9

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét ziemnych i matej architektury realizowanych w obrebie placu budowy.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot ziemnych przy wykonywaniu wykopéw pod fundamenty obiektéw budowlanych
kubaturowych.

Niniejsza specyfikacja nie ma zastosowania do rob6t ziemnych zwigzanych z budowa kolei, drog
samochodowych, budowli wodnych i rob6t melioracyjnych oraz robot zwiazanych z zakladaniem
rurociagow lub instalacji - wykonywanych poza placem budowy.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji obiektéw kubaturowych 1 obejmuja;

a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych (kat. I-V),

b) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu,

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Wykop fundamentowy dla obiektéw budowlanych kubaturowych okre$la dokumentacja,
ktora powinna zawiera¢:
- rzuty i przekroje obiektow,
- plan sytuacyjno-wysokosciowy,
- nachylenie skarp stalych i roboczych w wykopach i nasypach,
- sposob zabezpieczenia 1 odwodnienia wykopdw,
- wyniki techniczne badan podloza gruntowego,
- szczegotowe warunki techniczne wykonania robot (np. wymagane zageszczenie zasypki,
nasypu itp.).
1.4.2. Glgbokosé wykopu - réznica rzednej terenu i rzg¢dnej dna robot ziemnych po wykonaniu
zdjecia warstwy ziemi urodzajnej.
1.4.3. Wykop plytki - wykop, ktorego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.
1.4.4. Wykop sredni - wykop, ktorego glebokoS¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.5. Wykop gleboki - wykop, ktorego glebokos¢ przekracza 3 m.
1.4.6. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania zasypki lub nasypow,
potozony w obrebie obiektu kubaturowego.
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1.4.7. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania zasypki wykopu fundamentowego lub
wykonania nasypéw, polozone poza placem budowy.

1.4.8. Odklad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w
czasie wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy obiektu oraz innych prac
zwigzanych z tym obiektem.

1.4.9. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu,

okreslona wg wzoru:
L=pd/pds
gdzie:
Pa - gestosé objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/m),

pa - maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy
wilgotnosci optymalnej, okre§lona w normalnej probie Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [3], sluzaca do oceny zaggszczenia gruntu
w robotach ziemnych, badana zgodnie z normg BN-77/8931-12 [5]
(Mg/m’).
1.4.11. Wskaznik réznoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalnosé gruntow
niespoistych, okreslona wg wzoru:

U=d60/d10

odzie
dg, - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu (mm), djo -
érednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu (mm).

1.4.12. Pozostale okreslenia podstawowe i definicje wynikajace z polskich norm, przepisow i
literatury techniczne;j:

- dziennik budowy - dokument wydany przez odpowiedni organ nadzoru budowlanego zgodnie z
obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz
zdarzen i1 okolicznosci zachodzacych w czasie wykonywania robot.

- kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami
i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu,

- ksiazka obmiaru - ksiazka z ponumerowanymi stronami, shizgca do wpisywania przez
Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow

i ewentualnie dodatkowych zatacznikow; wpisy w ksiazki obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez
Inspektora nadzoru,

- laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzania wszelkich badan i prob zwiazanych z oceng jakosci materialow oraz robot,

- polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora
nadzoru w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwiazanych z
prowadzeniem budowy,

- projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji projektowe;.
2. MATERIALY (GRUNTY)-OGOLNE WYMAGANIA

2.1. Zrédla uzyskania materialéw (gruntu)

Wykonawca przedstawi szczegbtowe informacje dotyczace proponowanego zrodia wytwarzama,
zamawiania lub wydobywania materialow i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz
probki do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru.
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Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy
uzyskane z dopuszczalnego zrodia w spos6b ciagly spetniaja wymagania SST w czasie postepu
Tobot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych organéw wiadzy na
pozyskanie materiatéw z jakichkolwiek zrodet migjscowych, wlaczajac w to zrodia wskazane
przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru wymagane
dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacii zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i labo-
ratoryjnych oraz proponowana przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia
Inspektorowi nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spehienie wymagar ilosciowych i jakosciowych
materialow z jakiegokolwiek Zrodla.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwiazane z dostarczeniem materialéw do robét, chyba ze postanowienia ogoélnych lub
szczegblowych warunkow umowy stanowia inaczej.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopow i miejsc pozyskania piasku i
zwiru beda formowane w haldy i wykorzystywane przy zasypce i rekultywacji terenu po
ukonczeniu rob6t.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykop6w na terenie budowy lub z innych
migjsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na
odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora nadzoru.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora nadzoru Wykonaweca nie bedzie
prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly
wyszczegblnione w dokumentach umowy.

Eksploatacja Zrodel materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obo-
wigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Przechowywanie i skiadowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one po-
trzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakos$¢ i
wiasciwo$¢ do robét i byly dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materialéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.

2.4. Zasady wykorzystania gruntéw
Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopoéw powinny byé przez Wykonawce wykorzystane
w maksymalnym stopniu do zasypek. Grunty przydatne do budowy nasypéw mogg byé
wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy stanowia nadmiar objetosci robdt
ziemnych i za zezwoleniem Inspektora nadzoru.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopow, nie bedac nadmiarem
objetosci robot ziemnych, zostaly za zgoda Inspektora nadzoru wywiezione przez Wykonawce
poza teren budowy z przeznaczeniem innym niz budowa nasypow lub wykonanie
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prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia rownowaznej
objetosci gruntdw przydatnych ze Zrodet wiasnych, zaakceptowanych przez Inspektora
nadzoru.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypow, powinny by¢ wywiezione przez
Wykonawce na odkiad. Zapewnienie terenéw na odklad nalezy do obowiazkow Zamawia-
jacego, o ile nie okreslono tego inaczej w kontrakcie. Inspektor nadzoru moze nakazaé
pozostawienie na terenie budowy gruntdéw, ktorych czasowa nieprzydatnos¢ wynika jedynie z
powodu zamarznigcia lub nadmiernej wilgotnoSci.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu

Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
‘niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien
byé zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Inspektora nadzoru, w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie rob6t, zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w
terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma byé
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po
akceptacji Inspektora nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania wa-
runkéw umowy, zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane 1 nie dopuszczone do
robot.

3.2. Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzetu do:

- odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zry-
warki, koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, réwniarki,
urzadzenia do hydromechanizacii itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe,
ta$mociagi itp.),
- sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).
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4. TRANSPORT

4.1. Ogoéine wymagania dotyczace transportu

Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét 1 wlasciwoSci przewozonych materia-
tow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i1 wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym w umowie.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na
osie moga by¢ dopuszczone przez Inspektora nadzoru pod warunkiem przywrdcenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4.2. Transport gruntéw

Wybbér srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do
kategorii gruntu (materialu), jego objetosci, technologii odspajama i zatadunku oraz odle-
gioéci transportu. Wydajno$¢ srodkow transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do
wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania 1 wbudowania gruntu (materiah).

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa
roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwigkszone
odleglosci nie zostaly wezeSniej zaakceptowane na piSmie przez Inspektora nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$é
zastosowanych materiatébw i wykonywanych robo6t, za ich zgodno$¢ z dokumentacja pro-
jektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robdt oraz poleceniami Inspektora
nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokeosci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pi$mie przez Inspektora nadzoru. Nastepstwa
jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na
whasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokladnosé.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatlow i elementow
robot beda oparte na wymaganiach sformulowanych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor
nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatow i robot, rozrzuty normalnie wystgpujace przy
produkgii i przy badaniach materialoéw, doswiadczenia z przeszlo$ci, wyniki badan naukowych
oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestig.
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Polecenia Inspektora nadzoru beda wykonywane nie pézniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

5.2, Dokladnos¢ wyznaczenia i wykonania wykopu
Kontury robét ziemnych pod fundamenty lub wykopy ulegajace pozniejszemu zasypaniu
nalezy wyznaczy¢ przed przystapieniem do wykonywania robot ziemnych.

Przy wykonywaniu wykopéw pod fundamenty budynkéw zasadnicze linie budynkow i
krawedzi wykopow powinny by¢ wytyczone na tawach ciesielskich, umocowanych trwale
poza obszarem wykonywanych robot ziemnych. Wytyczenie zasadniczych linii na lawach
powinno byé sprawdzane przez nadzor techniczny Inwestora i potwierdzone zapisem w
dzienniku budowy.

Tyczenie obrysu wykopu powinno byé wykonane z dokladnoscia do +/- 5 cm dla wy-
znaczenia charakterystycznych punktéw zalamania.

Odchylenie osi wykopu lub nasypu od osi projektowanej nie powinno by¢ wigksze niz +/—
10 cm. Roéznice w stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze
przekroczy¢ +1 cmi- 3 cm.

Szeroko§¢é wykopu nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +/- 10
cm, a krawedzie wykopu nie powinny mie¢ wyraznych zalaman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rozni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego
wartoscl wyrazonej tangensem kata. Maksymalna gleboko$¢ nieréwnosci na powierzchni
skarp nie powinna przekracza¢ 10 cm przy pomiarze tatg 3-metrowa.

5.3. Odwodnienie wykop6w
Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym
okresie trwania rob6t ziemnych.

W czasie robét ziemnych nalezy zachowac odpowiedni spadek podtuzny rowkow od-
wadniajacych, umozliwiajacych szybki odplyw wod z wykopu.

Zrodia wody odstonigte przy wykonywaniu wykopow, nalezy ujaé w rowy i/lub dreny.
Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi poza teren pasa rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

6.1.1. Program zapewnienia jakosci

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora
nadzoru programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujgce wykonanie
robot zgodnie z dokumentacja projektows, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi
przez Inspektora nadzoru.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawieraé: a) cze$¢ ogOlna opisujaca:
- organizacj¢ wykonania rob6t, w tym terminie i sposob prowadzenia robot,
organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
bhp,
wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

kaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych
elementéw robot,
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- sysggm (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakosciag wykonywanych
robot,

- wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiarow i kontroli {opis laboratorium wiasnego
lub laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zlecic prowadzenie badan),

- sposéb oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiarow,
nastaw mechanizméw sterujgcych, a takze wyciaganych wmoskéw i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany sposdb i forme przekazywania tych
informagcji Inspektorowi nadzoru,

b) czesé szczegolowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:
- wykaz maszyn i urzadzef stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz

wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilo$¢ srodkow transportu_oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku
materialéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony ladunkéw przed utratg ich wilasciwosci w czasie
transportu,

- sposob 1 procedure pomiarow i badan (rodzaj i czestotliwo$¢, pobieranie probek,
legalizacja 1 sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementow robot,

- spos6b postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia wykopu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami
specyfikacji okre§lonymi w pkt. 5 oraz z dokumentacja projektowa.

Szczeg6lng uwage nalezy zwrocic na:

. whasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych, .

« whasciwe ujecie i odprowadzenie wysigkow wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonania robdt
Czynno$ci wchodzace w zakres sprawdzania jakoSci wykonania robot okreslono w pkt. 6.1.

6.3. Badania do odbioru wykepu fundamentowego

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw
Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru wykopu ziemnego podaje tablica 3.

Tablica 3
Lp. |Badana cecha Minimalna czestotliwos¢ badan 1
1 |Pomiar szerokosci wykopu |Pomiar ta$ma, szablonem, lata o dlugosci 3
Ziemnego m i poziomicg lub niwelatorem, w odstepach
7 |Pomiar szerokosci dna co20m
3 |Pomiar rzednych
powierzchni wykopu
4 |Pomiar nochvlenia skarp
5 |Pomiar rownosci
powierzchni wykopu
7 |Pomiar spadu podiuznego Pomiar mwelatorem rzednych w odstepach
powierzchni wykopu co 20 m oraz w punktach watpliwych
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6.3.2. Szeroko$¢ wykopu ziemnego
Szeroko$é wykopu ziemnego nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej
niz+ 10 cm.

6.3.3. Rz¢dne wykopu ziemnego
Rzedne wykopu ziemnego nie moga rozni¢ si¢ od rzednych projektowanych o wigcej niz
-3 cmlub +1 cm.

6.3.4. Pochylenie skarp
Pochylenie skarp nie moze rézni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10%
warto$ci pochylenia wyrazonego tangensem kata.

6.3.5. Rownosé dna wykeopu
Nieréwnosci powierzchni dna wykopu mierzone tata 3-metrowg nie moga przekraczaé
3 cm.

6.3.6. RownoS¢ skarp
Nierdwnoséci skarp, mierzone tata 3-metrows nie mogg przekracza¢ £10 cm.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spelniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfi-
kacji, zostang odrzucone. Jesli materialy, nie spelniajace wymagan zostang wbudowane lub
zastosowane, to na polecenie Inspektora nadzoru Wykonawca wymieni je na wiaSciwe, na
wiasny koszt.

Wiszystkie roboty, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5

i 6 specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za nie majaca
zasadniczego wplywu na jako$¢ robot i ustali zakres i wielkos¢ potracen za obnizong jakosc.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogébine zasady obmiaru roboét

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t, zgodnie z dokumentacja
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wiyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci podanych w kosztorysie ofer-
towym lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukoficzenia wszystkich
robot. Bledne dane zostang poprawione wg ustalefi Inspektora nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych robé6t bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang, do celu mie-
siecznej platno$ci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora nadzoru.

7.2. Zasady okreslania iloSci robot

Dlugosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowej.

Jedli ST wiasciwe dla danych rob6t nie wymagaja inaczej, objetosci beda wyliczone w m jako
dtugo$é pomnozona przez Sredni przekroj wg objetosci wykopu w stanie rodzinnym.
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W przypadkach technicznie uzasadnionych, gdy ilosci robét ziemnych obliczenie wg obmiaru
w wykopie nie jest mozliwe, nalezy jak ilos¢ obliczaé wg obmiaru na érodkach transportowych
lub nasypie z uwzglednieniem wspéiczynnika spulchnienia gruntu, podanym w tablicynr 1 z
tym, ze dolne warto$ci stosowaé w nasypach przed ich zageszczeniem, a gérne przy obliczaniu
objetosci na jednostkach transportowych.

Hosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach, zgodnie
z wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét beda zaak-
ceptowane przez Inspektora nadzoru.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprz¢t wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiadaé wazne $wiadectwa
legalizaciji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wdrazania

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wyma-
ganiom SST. Bedzie utrzymywac t0 wyposazenie, zapewniajac w sposob ciagly zachowanie
dokladnosci wg norm zatwierdzonych przez Inspektora nadzoru.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét,
a takze w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar

robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetoéci beda uzupelnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi w karcie ksiazki obmiaréw. W razie braku miejsca, szkice mogg byé
dofaczone w formie oddzielnego zalacznika do ksiazki obmiarow, ktérego wzdr zostanie
uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Redzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr roboét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu
Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie iloéci i jakogci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.
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Odbiér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot.

Obioru robét dokonuje Inspektor nadzoru lub komisja powolana przez Zamawiajacego.

Gotowosé danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbior bedzie przeprowa-

dzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do
dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Jako$é i ilosé robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST 1 uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czeiciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje sie wg zasad, jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru
robét dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznegoe robét
Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu
do ich ilosci, jakosel 1 wartodel.

Calkowite zakoficzenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie
o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Odbior ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakoficzenia robot i przyjecia dokumentow, o
ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacja projektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot, komisja zapozna si¢ z realizacja ustalef przyjetych w
trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
robét uzupehniajacych i robot poprawkowych.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych robdt w poszcze-
gblnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa 1 SST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczefistwo ruchu, komisja dokona potracefi, oceniajac pomniejszong wartosS¢ wyko-
nywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot

odbioru ostatecznego robot, sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace

dokumenty:

1. dokumentacje projektowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata spo-
rzadzona w trakcie realizacji umowy,
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w

9.

szczegOlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzu-
pelniajace tub zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaly),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST i w.
PZJ,

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialéw, zgodnie z ST 1
w. PZJ,

opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiarow
zalaczonych dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i prze-
kazania tych robot wilascicielom urzadzen,

geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie

beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda ze-

stawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych 1 robét uzupelniajacych wyznaczy komisja i

stwierdzi ich wykonanie.

8.5. Odbi6r pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwiazanych z usunigciem wad
zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,,Odbi6r ostateczny robot”.

9.

PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalons, dla danej pozycii kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawg platnosci jest wartos$é

(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé

wszystkie czynnofci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej
roboty w ST i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot beda obejmowac:

robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

warto$¢ zuzytych materialdéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkdw i transportu na teren budowy,

wartos¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,
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« koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.
Ceny jednostkowe mogg by¢ waloryzowane zgodnie z ustaleniami umownymi. Do
cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Organizacja ruchu

Koszty zwigzane z organizacja ruchu obejmuja:

a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem nadzoru 1 odpowiednimi instytucjami,
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu
Inspektora nadzoru 1 wprowadzeniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu
robot,

b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oSwietlenia, zgodnie z wymaganiami bezpie
czehstwa ruchu, -

¢) oplaty/dzierzawy terenu,

d) przygotowanie terenu,

e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikéw, barier, ozna-
kowan i drenazu,

f) tymczasows przebudowe urzadzen obeych. Koszt

utrzymania organizacji ruchu:

a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i wiatel.

Koszt uruchomienia i likwidacji dotyczacych organizacji ruchu obejmuje:

a) usuniecie wbudowanych materialow i oznakowania,

b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

¢) koszty zwigzane z organizacja ruchu publicznego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Neormy

PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis gruntow.
PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

B-02.01.01 Roboty ziemne przy wykonywaniu wykopoéw pod fundamenty
obiektéw kubaturowych w gruntach kat. I-V

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.
PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej.
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania
przy odbiorze.
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B-14 SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

BUDOWLANYCH
lGrupa robot - 45.2 ‘ ]
|Klasa robét - 45.25 |
Kategoria rob6t - Rusztowania montaz kod CPV 45262120-8
Rusztowania demontaz kod CPV  45262110-5

Przedmiot opracowania

Przedmiotem opracowania sg warunki techniczne wykonywania i odbioru rusztowan
zewnetrznych

Zakres stosowania

Warunki techniczne dotycza;
e ustawienia i rozbibrki rusztowan zewngtrznych

1. MATERIALY
1.1 Materialy do rusztowan stalowych

Do montazu rurowych rusztowan budowlanych stosuje si¢ rury stalowe czarne
(odpowiadajace normie PN-64/H-74200 o typowych dlugosciach 1,8; 2,7; 3,61 54 m.
Srednica zewnetrzna wszystkich rur wynosi 48 mm, grubo$¢ écianki 3,5 mm, ciezar I m
rury ok. 3,85 kG.
Rozrozniamy dwa rodzaje rur, a mianowicie:

1) rury zgrzewane (ze szwem),

2) rury ciagnione (bez szwu).
Elementy rurowe ciagnione (bez szwu) mozna stosowac do wszystkich czesci konstrukeji
rusztowan (stojaki, podtuznice, porecze, poprzecznice itp.). Rury zgrzewane (ze szwem)
mozna stosowac tylko na stojaki do rusztowan nie przekraczajacych 20 m wysokosci przy
obciazeniu do 150 kG/m” oraz do montazu dwu ostatnich pozioméw w innych
rusztowaniach.
W celu utatwienia szybkiego rozrozniania rur nalezy rury ciagnione (bez szwu) oznacza¢ w
odlegtosci 50 cm od kazdego konca farba olejng dwiema z6ttymi obwodkami szerokoscei 5
cm, z odstegpem 10 cm migdzy nimi.
Rury nieznacznie uszkodzone mozna stosowac tylko na porgcze zabezpieczajace,
umieszczane na wysokosci 60 cm ponad pomostem roboczym. Prostowanie lub
poprawianie rur jest niedopuszczalne. W celu latwiejszego odrdznienia uszkodzonych rur
nalezy znaczy¢ je na srodku czerwong obwodka szerokosci 10 cm.
Aby zabezpieczy¢ rury przed korozjg, nalezy malowac je lakierem asfaltowym z
domieszka proszku karborundowego — w celu zmniejszenia niebezpieczenstwa slizgania sig
ztacz. Do laczenia rur, ktore sa wzgledem siebie prostopadte, nalezy stosowaé ztacza
stalowe krzyzowe z nakretka szeSciokatna lub kulista. Do laczenia rur, ktére nie sg do
siebie prostopadte, powinno si¢ stosowac zfgcza stalowe obrotowe z nakretka szeSciokatng
1ub kulista. Do wspotosiowego taczenia rur nalezy stosowac zlacza stalowe wzdluzne z
nakretka szesciokatng lub kulista.
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Do oparcia dolnych czgsci stojakéw powinny byé stosowane podstawki oporowe, ztozone z
plytki stalowej i przyspawanego trzpienia.

2. SPRZET

Rusztowania ramowe przy$cienne RR - 1/30 wys.do 16 m
3. TRANSPORT

3.1 Transport materialéw:

Do transportu materialéw stosowac nastgpujgce sprawne technicznie $rodki transportu:
-samochod dostawezy o fadownosci 5 - 10 ton.

4. WYKONANIE ROBOT

Montaz i demontaz rusztowania powinien by¢ wykonywany przez osoby przeszkolone w zakresie
montazu i demontazu rusztowan.
4.1 Montaz rusztowan
Montaz rusztowania powinien by¢ zgodny z PN-65/B-50505 i Warunkami Technicznymi Montaz
powinien by¢ przeprowadzony pod nadzorem 0s0b upowaznionych do kierowania robotami
budowlano-montazowymi. Sa dwa rodzaje rusztowan: niskie do 20 m i wysokie do 40 . Przy
poziomej siatce konstrukcyjnej rusztowania dla rusztowan przysciennych rozstaw stojakéw w
zaleznosci od wielkosci obcigzenia przewidzianego PN-70/B-50500 zestawiono w tabeli.
Dopuszcza si¢ inny rozstaw podhuzny i poprzeczny stojakOw w zaleznosci t*d potrzeb
budowy, pod warunkiem nie przekroczenia maksymalnego rozstawu podtuznego podanego w
tabeli oraz zachowania minimalnego rozstawu poprzecznego :
e 1,05 dla rusztowan typu lekkiego,
e 1,35 dla rusztowan typu ciezkiego.
Dla rusztowan konstrukcyjnych rozstaw stojakéw rusztowania
nie powinien przekraczac :
e 250 m w kierunku podhuznym,
e 2,00 m w kierunku poprzecznym;
Przy pionowej siatce rusztowania wysokos¢ kazdej kondygnacji rusztowania
powinna wynosi¢ 2,00 m, liczac od wierzchu pomostu az do wierzchu
pomostu nastepnej kondygnacji.

Rozstaw stojakéw w zaleznosci od obcigzenia rusztowania

Typ rusztowania i zakres obciaze; Maksymalny rozstaw stojakow
w kicrunkach:

podiuznym, m |poprzecznym, m

Lekki (100-150 kG/m®) 2,50 1,05-1,35
Ciezki (200-400 kG/m?) 2,00 135

Dopuszcza si¢ stosowanie mnigjszych wysokosci kondygnacji rusztowania, jednak nie mniej niz 1,80
m.
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Na przygotowanym podiozu nalezy ulozy¢ podkiady prostopadle do Sciany budowli w sposob
zapewniajacy docisk cata dolng plaszczyzna podkladu do powierzchni podloza. Na podktadzie
nalezy ustawi¢ podstawki oporowe. Podloze gruntowe powinno mie¢ no$nos¢ > 1,0 kG/em?.
Przy montazu pierwszej kondygnacji rusztowania kolejnos¢ czynnosci powinna by¢
nastepujaca:

W pierwszej kondygnacji rusztowania nalezy na stojaki stosowa¢ rury o dhugosci 3,61 5,4 m

na zmiang tak, aby na kazdym podkiadzie ustawi¢ jedng rurg dtugosci 3,6 m 1 jedna dhugosci
5,4 m. Przy ustawianiu nastgpnego sasiedniego stojaka nalezy uklad rur odwrécic tak, aby
rzad zewnetrznych stojakOw zawierat kolejno rury o dlugosei 3,6 m; 5,4 m; 3,6 mitd.

Rozstaw osiowy stojakéw powinien wynosi¢ :

— w kierunku podluznym rusztowania 2,0 m,
— w kierunku poprzecznym rusztowania 1,35 m.

Na podtuznice nalezy stosowaé rury dlugosci 5,4 i 3,6 m. Podluznice nalezy mocowaé do

stojakow po ich stronie wewngtrznej za pomoca ztacz krzyzowych — bezposrednio pod

poprzecznicami.

Na poprzecznice powinny by¢ stosowane rury o dlugosci 1,8 m.

Mocuije si¢ je do stojakow za pomocy zhacz krzyzowych bez-,.  posrednio nad dhuzycami.

Poprzecznice nalezy montowa¢ na wysokosci 0,60-r-0,90 m liczac od podstawki oporowej do

0s1 poprzecznicy.

Szeroko§é pomostu nie powinna by¢ mniejsza niz 1 m. Pomosty robocze moga by¢ ukiadane

na catej wysokosci rusztowania lub na czesci wysokosci, zaleznie od ustaled instrukcji dla

danego typu rusztowania lub dokumentacji technicznej. Kazda konstrukcja rusztowania
powinna mie¢ minimum dwa pomosty robocze.

Najwyzszy pomost rusztowania nie moze by¢ usytuowany nizej niz 1,80 m, liczac od

najwyzszego miejsca pracy do poziomu pomostu.

Pomosty robocze i zabezpieczajace powinny by¢ zamknigte porgczami giéwnymi i poSrednimi

z rur mocowanych ziaczami krzyzowymi do stojakéw. Pierwsza porgcz powinna by¢ moco-

wana na wysokosci 0,60 m, druga za$ na wysokosci 1,1 m od poziomu pomostu roboczego.

Majac na uwadze dopuszczalne obcigzenie stojakow, nalezy przyjmowac utozenie pomostow

na rusztowaniu w nastepujacych ilosciach:

— na rusztowaniu niskim — wszystkie kondygnacje rusztowania,

— na rusztowaniu wysokim — do 30 m wysokosci — 10 kondygnacji rusztowania, od
30 do 40 m wysokosci — 6 kondygnacji rusztowania.

Montaz pozostatych kondygnacji rusztowania przeprowadza si¢ podobnie jak pierwszej

kondygnacji, jednak z nast¢pujacymi zmianami:

a) stojaki nalezy skiada¢ z rur o dlugosci 5,4 m; w ostatniej (najwyzszej) kondygnacji
powinny by¢ rury o réznej dhugosci, tj. 1,8 m, 3,6 m lub 5,4 m w taki sposob, aby w
rzedach byla zapewniona ostateczna jednakowa wysokos$¢ wszystkich stojakow,

b) podtuznice wyzszej kondygnacji powinno si¢ montowac dopiero po zakonczeniu
montazu poreczy kondygnacji bezposrednio nizej polozonej,

¢) poprzecznice powinny by¢ zakladane po umocowaniu podiuznie.

Rusztowania o wysokosci przekraczajacej 7,2 m wymagaja stezeh z rur o diugosci 3,6

m. W rusztowaniach niskich stosuje si¢ stezenia tylko w plaszczyznie pionowej — co

piate przesto, tj. co 10 m. W rusztowaniach wysokich stosuje si¢ stezenie pionowe co

drugie przesto do potowy wysokosci, a na catej wysokosci rusztowania — co czwarte
przesto. Stezenia poziome nalezy zaktada¢ co 10 m liczac od pierwszej kondygnacji nad
terenem. Montaz stezen nalezy rozpoczynac po zmontowaniu I i Il kondygnacji
rusztowania oraz po doktadnym sprawdzeniu prawidtowego polozenia wszystkch
elementow rusztowania.




Przed rozpoczeciem montazu III kondygnaciji rusztowania nalezy umocowac¢ I i II
kondygnacije do Scian budowli. Rusztowania nalezy oprzec o $ciang budowli przez
dosuniecie poprzecznie do lica §ciany lub do stalych elementéw konstrukcyjnych bu-
dowli. Zakotwienie rusztowania powinno by¢ wykonane w sposoéb uniemozliwiajacy
oderwanie rusztowania od $ciany budowli pod dzialaniem np. sily wiatru,
mimosrodowych obcigzen statycznych, obciazen dynamicznych lub ew.
nierobwnomiernego osiadania rusztowania. Kazde zakotwienie powinno wykazywac
wytrzymato$¢ na wyrywanie nie mniejsza niz 250 kG. Zakotwienie nalezy umieszczad
symetrycznie na calej powierzchni rusztowania, przy czym odleglos¢ migedzy kotwieniami
w poziomie nie powinna przekracza¢ 5,0 m, a w pionie 4,0 m. Rusztowanie przyscienne
o dtugoéci mniejszej od 10 m traktowa¢ nalezy jako nietypowe, wymagajace
opracowania projektu uwzgledniajacego odpowiednie wzmocnienia i dobre zakot-
wienie.

Kotwienie rusztowania przy zastosowaniu stalowych rozpoér okiennych mozna stosowaé w
budynkach, ktérych mury sa wykonane z cegly pelnej lub sitowki (klasy min. 75)ina
zaprawie marki min. 30.

Piony komunikacyjne powinny by¢ wykonywane jako oddzielne segmenty
rusztowania, ale ztaczone z nig w trwaly sposob. Odleglos¢ miedzy pionami
komunikacyjnymi nie moze przekracza¢ 40 m, a odlegtos¢ stanowiska pracy
najbardziej oddalonego od srodka pionu komunikacyjnego nie moze przekracza¢ 20 m.
Piony powinny by¢ montowane jednoczesnie ze wznoszeniem rusztowania. Piony
komunikacyjne powinny by¢ wyposazone w:

- drabinki, ktorych porgcze powinny wystawaé o 40 cm ponad poziomem pomostu
roboczego,

- plyty warstwowe z poreczami ochronnymi. Daszki ochronne i inne zabezpieczenia
nalezy wykonywa¢ zgodnie z przepisami bhp. Rusztowanie rurowe powinno by¢é
zabezpieczone instalacja odgromowa . Przebiegajace w poblizu montowanego lub
demontowanego rusztowania napowietrzne linie energetyczne po-
winny byé wylaczone spod napigcia naokres prac montazowych.

Ustalono, ze do montazu rusztowania najodpowiedniejsza ilosciowo jest brygada

S5-0sdb.

42 Demoniaz rusztowan

Pierwsza czynnoscia jest ustalenie kolejnosci rozbibrki — przez kierownika robot z majstrem
nadzorujacym prace brygady.

W czasie rozbidrki na rusztowaniu i w jego poblizu nie moga przebywa¢ pracownicy
niezatrudnieni przy rozbiorce.

Rusztowania stojakowe rozpoczyna si¢ demontowa¢ od odejmowania porgezy bortnicy i
krzyzulcow najwyzszego pomostu, a nastepnie rozbiera si¢ pomost, zdejmuje leznie 1
schodnie. Wszystkie elementy opuszcza si¢ na linach przez krazki lub przez

przetaczanie.

Rozbi6rke rusztowan drabinowych rozpoczyna si¢ od zdejmowania krzyzulcow i poreczy,

5. WARUNKI TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

5.1 Odbiér rusztowan

Przed rozpoczeciem czynnosci zwigzanych z odbiorem catosci wykonanej konstrukcji
rusztowania powinny by¢ najpierw sprawdzone elementy rusztowania i materiatu uzyte
do konstrukcji. Materiaty powinny byé sprawdzane na podstawie zaSwiadczen z kontroli
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(atesty) stwierdzajace zgodno$¢ zastosowanych materialow i cze$ci skladowych z
wymaganiami ,,Warunkéw technicznych wykonania”. W szczegdlnosci powinny by¢
sprawdzone protokoly zakladu produkcyjnego odnosnie przeprowadzonych badan
wytrzymato$ciowych rur na rozciaganie i na zginanie oraz ziaczy na rozciaganie.
Odbior catosci rusztowania polega na stwierdzeniu prawidiowosci montazu konstrukcii
rusztowan i jego wymiaroéw, prawidlowego stanu technicznego uzytych elementow oraz
zgodno$ci z wymaganiami ,,Warunkow technicznych wykonania 1 odbioru robot
budowlano-montazowych”.

Rusztowanie moze by¢ przekazane do uzytku po komisyjnym przyjgciu zmontowanego
rusztowania na podstawie protokoélu zdawczo-odbiorvzego oraz stosownym wpisie do
dziennika budowy.

Na rusztowaniu nalezy powiesi¢ tabliczke znamionowa okreslajaca dopuszczalne
obciazenia pomostéw roboczych.

5.2 Przeglad rusztowan

W trakcie eksploatacji rusztowania powinny by¢ poddawane nast¢pujacym przegladom :
o codziennie przez brygadziste uzytkujacego rusztowanie,
e co 10 dni przez konserwatora rusztowania
e doraznie przez komisje z udziatem Inspektora nadzoru, majstra budowy i brygadzisty
uzytkujacego rusztowanie.

Badania dorazna nalezy przeprowadzaé po silnych wiatrach, burzach, dlugotrwatych opadach
atmosferycznych, lub innych przyczyn grozacych bezpieczefistwu wykonywania robot
budowlanych, bezposrednio po ustaniu dziatania danej przyczyny i przed dopuszczeniem do
wykonywania robot na rusztowaniu.

Wiyniki z przegladu nalezy wpisa¢ do dziennika budowy.

5.3 Dopuszczalne odchyltki

Dopuszczalne odchytki wierzchotkéw stojakéw ram powinny nie przekraczac :

e 15 mm przy wysokosci rusztowania ponizej 10 m,

e 25 mm przy wysokosci rusztowania rownej i powyzej 10 m.
Odchylki od pionu ramy w poziomie kondygnacji nie powinno by¢ wigksze niz 10 mm.
Odchytki od poziomu ram poziomych oraz podtuznic wzdiuz osi podtuzne] rusztowania nie
moze by¢ wigksze niz +/- 50 mm.

6. OBMIAR ROBOT
6.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa dla rusztowan sa metry kwadratowe zarusztowania powierzchni.

6.2. Zasada obmiaru
Szczegbtowe zasady okresla KNR 02-02 rozdziat 16.
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=  PODSTAWA PLATNOSCI

7.1. Roboty przy rusztowaniu

Cena jednostkowa obejmuje :

zapewnienie niezbednych czynnikow produkcii,

wykonanie robot podstawowych oraz robot i czynnosci pomocniczych,

zakup materialow,

montaz, demontaz i przestawienie rusztowan,

oczyszczenie stanowisk pracy,

wyniesienie materiatu z rozbiorki w miejsce wskazane przez Inspektora nadzoru,
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