Zaginiecie kidragokoiwiek z dokumanidw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzians] prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepns dla Inspakiora nadzory | przedstawiane dc
wgiadu na zyczenie Zamawiaigcegs.

7. OBMIAR ROBOT

7.4, Dodlne zasady obmiary robdt

Obmiar robét bedzie okreslad faktyczny zakres wykonywanych robdt, zgodnie z dokumentacig
projekiows i ST, w jednostkach ustalonych w kosziorysie.

Obmiaru robét dekonuie Wikonawsa po pisemnyin powiadomieniu inspekiora nadzoru o zakresie
cbmierzarnych robdt | erminie obmiary, co najmnie] na 3 dni przed tym terminam.

Wynikd comiary beds woisane do ksigzki obmiardw.

Jakikohwiek biad iub przsoczenie (opuszczenie) wilosci robdt podanych w kosztorysie ofertowym lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od cbhowiazku ukoriczenia wszysikich robot. Bé’ed_ne dane
zostang poprawions wg ustalen Inspektora nadzoni na pigmie. Cbmiar gotowych robot bedzie
przeprowadzony z czesioscia wymagang do celu miesieczne] plainosal na rzecz Wykenawcy ub w
innym czasie osicaslonym w umowie,

7.2. Zasady okreslania ilosci robdt | materiaiow

Zasady okreéﬂania Hosci robdt p&daﬁe 53 w odpowiednich specyfikacjach technicznych | KNR-ach
oraz KNNR-ach.

Jednosiki cbmiaru powinny byf:. zc@dme z jednostkami okredlonymi w dokumentacii projekiows| |
kosztorysowe).

7.3, Urzadzenia i sprzei nomiarowy

Wszystkie urzadzenia | sprzat pomiarowy, stosowany w czasie oomiaru robot bedg zaakeeplowane
przez Inspelicra nadzornu.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzgdzenia te

ub sprzet wymagajg badan atestujgoych, © V\;yi;:ﬂnawca badzie posiadaé waine Swiadectwa
iegalizacji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bada przsz Wv «onawee uirzymywana w dobrym stanie, w calym
ockresie trwania robdt.

7.4. Wagi | zasady wdraZania

Wykonawca dostarczy | zainstaluje urzgdzenia wagowe odpowiadajgace odnodnym wymagaﬁiem ST.
Redzie utrzymywad to wyposazenie, zapewniajac w spostb ciggly zachowanie dokiadnosal wg norm
zatwierdzonych przez Inspekiora nadzoruy.

8. ODBIOR ROBOT

2.1. Rodraie odbiordw robdt

W zateznoéci od ustalert odpowiednich ST, roboty podisgaja nastgpujgcym cdbiorom:
a) odbicrowi robdt zanikajacych i ulegaigeych zakryciy,

2} odbiorowi czesciowemu,

¢) adbiorowi ostatecznemu (Koncowsamuy,

o} odbiorowl cogwarancyinamu.




