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BUDOWA INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH
1. Wstep ST

Klasyfikacja robot wg Wspoélnego stownika Zamowié (CPV)

Grupy Klasy Kategorie Opis

45300000-0 roboty w zakresie instalacji budowkth
45310000-3 roboty w zakresie instalacji elektnych
45311000-0 roboty w zakresie przewodow instaidektrycznych

oraz opraw elektrycznych
45312311-0 instalowanigwietlenia
45315700-5 montarozdzielnic elektrycznych

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS4 wymagania dotycce wykonania i odbioru
rob6t zwihzanych z wykonaniem instalacji elektrycznych ,espole pawilonéw handlowych wraz z
towarzyszca infrastruktur g”.
Wykonanie prac elektrycznych obejmuje rozprowadzémstalacji elektrycznych w budynku.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obazidowy dokument przetargowy i kontraktowy przy zleice
i realizacji rob6t z wykonaniem instalacji elekzygych w ,Zespole pawilonéw handlowych wraz z
towarzysaca infrastruktun”.

1.3. Zakres robét obptych specyfikacp

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dohgez zasad prowadzenia rob6t zmanych
z wykonaniem instalacji elektrycznych w budynku joinga:
a) wymagania wykonawcze
b) wymagania materiatowe
¢) technologi montau
d) transport i roztadunek
e) sktadowanie materiatéw
f) nadzér i odbiory

1.3.1 Ogolny zakres robot
- instalacje éwietleniowe wewntrzne

- instalacje gniazd wtyczkowych ogdélnego przeznaizze
- instalacje sieci strukturalnej
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1.3.2 Prowadzenie robo6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgbodnie z umow i $ciste przestrzeganie
harmonogramu rob6t oraz za jdkozastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, ida zgodnéé
Z projektem wykonawczym, wymaganiami specyfikaefitnicznych i programu zapewnienia j&kip projektu
organizacji robét oraz poleceniami zadzapcymi realizacg umowy.

1.4. Okreslenia podstawowe

Wszystkie okrélenia, nazwy #yte w niniejszej specyfikacjiaszgodne lub réwnowae z normami
obligatoryjnie obowizujacymi w Polsce (Rozp. Min. Gosp. Przestrzennej i ®&udictwa z dnia 21 czerwca
1994 roku Dz. U. Nr 94 poz. 387), a w przypadku licaku z normami brammwymi indywidualnie przy kadej
pozycji dodatkowo.

1.5. Og6lne wymagania dotycrce robot

Roboty zwazane z budow instalacji elektrycznych w budynku prowaélzigodnie z obovgzujacymi
normami i przepisami przestrzeg@ajprzepiséw bhp.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotycgce materiatow

Wszystkie materialy zyte do wykonania obiektu muszspelnig wymagania norm, posiaéla
certyfikaty, swiadectwa dopuszczenia lub inne dokumegtyiadczice o ich maliwosci zastosowania do
wykonania obiektu.

2.2. Materiaty do wykonania

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu obiektu, Wwedzasad niniejszej specyfikacii:s
- kable zasilajce - YKYzo,
- przewody instalacyjne wietgtowe w izolacji z tworzywa sztucznego o wytrzymgiona 750 V do ukladania
w tynku - YDY, YDYDp,
- rurki instalacyjne z tworzywa sztucznego
- kanaty PCV
- wytaczniki nadmiarowoprdowe (do montau na listwie zatrzaskowe))
- rozlaczniki
- obudowy tablic rozdzielczych
- puszki i odgadzniki
- osprzt instalacyjny p/t (pod tynkowy)
- osprzt instalacyjny n/t (na tynkowy) szczelny
- oprawy dwietleniowe jarzeniowe do przyeania
- oprawy dwietleniowe jarzeniowe do zawieszania
- kotki rozporowe
- koszulki izolacyjne

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu

Sprzt wykorzystywany do wykonania obiektu musi odpoveadwymaganiom okrdonym
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w obowhzujacych w Polsce przepisach, jak rown&petnig wymagania technologiczne wykonania i manta
elementow.

3.2. Sprat uzyty do wykonania

samochod dostawczy
sprzt reczny (wiertarki, mioty udarowe).
mierniki pomiarowe

4. TRANSPORT

Materialy przewidziane do wykonania robét molgy¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu
z zachowaniem zasad kodeksu drogowego.

W czasie transportu i przechowywania materiatovktedenergetycznych natg zachowa wymagania
wynikajace ze specjalnych wdeiwosci tych uradzen, zastrzeone przez producenta.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku orazadddvania aparatury elektrycznej i anlzea
rozdzielczych nabtey przestrzega zalecé wytworcOw, a w szczegOldoi: transportowane ugdzenia
zabezpieczy przed nadmiernymi drganiami i wsisami oraz przesuwaniemesiaparatug i urzadzenia
ostraznie zatadowywé i zdejmowa, nie naraajac ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powliansport
powinien by jak okrelono w specyfikacji, dz inny, o ile zostanie zatwierdzony przezyniera.

4 .1.Dostarczenie materiatow

Dostawa materiatow przeznaczonych do robét elektrych powinna nagpi¢ dopiero po odpowiednim
przygotowaniu pomieszcgenagazynowych i skladowisk na placu budowniliJest to konieczne ze wzglu
na rodzaj materialtdw; pomieszczenia magazynowe gnlogz zamykane, mugaztakze zabezpiecZamateriaty
od zewnrtrznych wplywéw atmosferycznych, a w razie potrzebynaliwia¢ utrzymanie wewsirz
odpowiedniej temperatury i wilgotéa. Place i magazyny zamkié do skladowania materialéw, adzen
i maszyn (sprgu zmechanizowanego) stosowanych do robot elekiggtz musz by¢ wyznaczone na terenie
odwodnionym, wyrbwnanym, o nawierzchni dostosowalteprzeznaczenia i usytuowane w sposoéb utaqayaj
roztadunek, zatadunek i ewentualnie mantegmienionych przedmiotéw.

W czasie transportu i sktadowanianke wszystkich rodzajéw kabli musby¢ zabezpieczone przed
zawilgoceniem i innymi wptywamirodowiska.

Materiaty, wyroby i urzdzenia dla ktérych wymaga esiswiadectw jakéci, np.: aparaty, kable,
urzadzenia prefabrykowane itp. naledostarcz& wraz zeswiadectwami jakéci, kartami gwarancyjnymi lub
protokétami odbioru technicznego. Przy odbiorze eriatdbw naley zwrock uwag na zgodn& stanu
faktycznego z dowodami dostawy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne warunki wykonania robot

Wykonanie robét powinno léytakie jak okrélono w specyfikacji, bdz inne, o ile zostanie zatwierdzone
przez lrkyniera.

5.1.1 Uktadanie kabli i przewodow
» kolejnas¢ wykonywania robot

- wyznhaczenie miejsc wenia koryt, listew, rur ,przewodow
- wykucie bruzd w miejscach podtynkowegoagnia instalacji
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- osadzenie uchwytow

- utozenie kanatow, listew, rur

- utozenie przewodow

- zabezpieczenie kanatow, listew, rur
- zatynkowanie bruzd

5.1.2. Pojczenia elektryczne przewoddéw sztywnych

Powierzchnie stykagych st elementéw toréw pdowych oraz przekladek metalowych,
przewodacych pad, musa by¢ doktadnie oczyszczone i wygtadzone. Zanieczyszezbyki (zaciski aparatow,
przewody i pokryte powlak metalowa ogniow lub galwanicza nalery tylko zmywa odczynnikami
chemicznymi i szlifowé past polersk).

Powierzchnie stykéw natg zabezpieczyprzed korozj wazelim bez kwasow.
Pokczenia naley wykona spawaniemsrubami lub w inny sposéb oléleny w projekcie technicznym.

5.1.3. Pojczenia elektryczne kabli i przewodow

Zyty jednodrutowe mogmieé¢ zakaczenia:

- proste, nie wymagage obrobki po zdgiu izolacji, przyhczane do zaciskowrubowych,

- oczkowe, dla przewodow pagkzanych podrube lub wkret; oczko osrednicy wewrtrznej wiekszej ok.
0,5 mm odsrednicy gwintu naley wyginat w prawo,

- sprasowane kaezyt przystosowane do pagizenia podrube,

- z kahcowka kablowg koncowke taczy sk z przewodem przez lutowanie lub zaprasowanie,

- z koacOwka kablowg do lutowania.

Zyty wielodrutowe mog mie¢ zakaczenia:

- proste lub oczkowe, stosowane do przewodéw meegeh, z kacem prostym lub oczkiem dobrze
oczyszczonym i ocynkowanym,; takie zakaenia dopuszczaesiylko w przypadku, gdy zaciski nie pozwalaj
na zastosowanie koowki lub tulejki,

- z koncowka kablowg podhczane podrube; koncéwke montuje st przez prasowanie, lutowanie lub

- spawane,

- z tulejlg (koncdwka rurkowa) umocowan przez zaprasowanie.

5.1.4. Przyhczanie do gniazd bezpiecznikowych, oprawswietleniowych itd.

W gniazdach bezpiecznikowych przewdd doprowagzajalery polaczy¢ z szym gniazda §ruba
stykows), a przewdd zabezpieczany z gwintem. W oprawaelietleniowych i podobnym ospgeie przewdd
fazowy lub ,,+" naley taczy¢ ze stykiem wewgtrznym, a przewod neutralny lub "-,, z gwintem (apka).

5.1.5. Montaz urzgdzen rozdzielczych, oszynowania i ospkgu

- przed przysipieniem do montau rozdzielnic nalgy sprawdzé poprawné¢ wykonania kanatéw kablowych,
przepustow szynowych,

- wypoziomowanie ram roych pod rozdzielnicami montaurzadzen rozdzielczych przeprowadzinalery
zgodnie z odpowiednimi instrukcjami momtietych uradzen

- kable naley uktad& w sposob zapewnigjy szyblg ich identyfikacg i fatwy dosgp

- odgatzienia od szyn gtéwnych i pagizenia szyn do aparatéw nie powinny powodbwapuszczalnych
nacagow i napezen

- w szynach zbiorczych sztywnych stoséwadpowiednie kompensatory dla paeitenia szyn i kabli naky
stosowé standardowéruby z gwintem metrycznym i z them se@katnym

- najmniejsze dopuszczalne agist izolacyjne naley zachowa zgodnie z przepisami.
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5.1.6. Proby montaowe

Po zakdczeniu robot elektrycznych w obiekcie, przed iclbiodem Wykonawca zoboazany jest do
przeprowadzenia tzw. prob momtavych, tj. technicznego sprawdzenia j&kiowykonanych robét wraz
z dokonaniem potrzebnych pomiaréw i prébnym urudkoem poszczegodlnych przewodéw, instalacii,
urzadzen.

5.2. Warunki szczegotowe wykonania robo6t elektrycach
5.2.1. Montaz instalacji elektrycznych

Czesciowy monta instalacji elektrycznej przeprowadzpo wykonaniu stanu zerowego. We wszystkich
instalacjach stosowaprzewody z izolagj na napicie 750 V. Stosowaprzewody typu YDY, YDYp, YKY,
LgY
Instalacg do gniazd wtyczkowych |-fazowych wykohgko 3zytowa (trzeci przewdd ochronny) natomiast do
gniazd 3-fazowych linie 5-cio przewodowe.

Instalacje budynku
W budynku instalacje natg wykona przewodami wtynkowymi typu YDYp z zastosowanierh plo
oswietlenia pomieszczeprzyjeto oprawyswietlowkowe orazarowe.

5.2.2. Rozdzielnice

Na terenie obiektu natg zamontowa rozdzielnie ,RPO”".

Rozdzielnig nalezy zamontowa (wku¢) w komunikacji na wewgtrznejscianie budynku. Wyposganie
rozdzielnicy zawiera zabezpieczenia obwodéw Giejyvych. Rozdzielnice przgfo jako wrekowe.
Wyposaenie zgodnie z schematami.

5.2.3. Instalacja ochrony od poraen

Dla ochrony od porgen zastosowano szybkie wgzenie w ukladzie TN-S. Ochrona przez
zastosowanie szybkiego vagkzenia jest zrealizowana przez:
- urzdzenia ochronne przgeniowe (wyhczniki z wyzwalaczami nadpdowymi, bezpieczniki z wktadkami
topikowymi)
- wylaczniki ochronne rinicowo-padowe.
Ochrory objeto: rozdzielnice, gniazda wtykowe i opraw§woetleniowe. Przewody ochronne najeprowadzé
razem z przewodami roboczymi. Przewoddw ochronmyetvolno zabezpieczaani przerywa wytacznikami.
Przewody ochronne instalacji najepodhczy¢ na tablicach rozdzielczych do przewodu ochronnego
linii zasilajacej i sprowadz do szyny ochronnej FE. Przewody ochronne mus# koloru z6tto-zielonego.
Przewdd ochronny PE nale sprowadzi do giébwnego pakzenia wyrbwnawczego. Skuteczboochrony
nalezy sprawdzé pomiarami.

5.2.4 Wentylacja mechaniczna

Wentylacja pomieszcadazienek wentylatorkami mechanicznymiazalanymi wyhcznikami z gwietleniem
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Kontrola jakosci materiatéw

Urzadzenia elektryczne przewody elektryczne, kable tedekergetyczne muszposiadé atest
fabryczny lubswiadectwo jakéci wydane przez producenta oraz wszystkie rigab certyfikaty i DTR.
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6.2. Kontrola i badania w trakcie rob6t

- sprawdzenie i badania kabli po gémiu
- zgodnd¢ z dokumentagji przepisami
- kompletnd¢ wyposaenia

- poprawnd¢ oznakowania

- poprawndé montau

- brak widocznych uszkodae

6.3. Badania i pomiary pomontaowe

Po zak@czeniu rob6t naley wykona proby napiciowe i badania kabli elektroenergetycznych na
rezystangj izolacji, zachowania ggtosci zyt roboczych, a tate zgodnéci faz u odbiorcéw, jak réwnie
pomiary rezystancji uzioméw i nagi razenia, skuteczriwi ochrony od porgen. Wykon& obowkzujace
badania rozdzielnie i ugdzen. Wyniki bada i pomiaréw nalgy poda w protokotach.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robét dokonanalezy w oparciu o dokumentagcprojektows i ewentualnie dodatkowe ustalenia
wynikte w czasie budowy, akceptowane przezinera.

Jednostk obmiaru jest:

- szt. - montal wylacznikow, gniazd wtykowych, oprawswietleniowych, pozostalego osgta

elektrycznego na podstawidoentacji Projektowej i pomiaru w terenie,

- kpl. - montau rozdzielnic na podstawie Dokumentacji Projektoi@miaru w terenie,

- m - wykonania uktadania kabli i przewodéw na podstaDokumentacji Projektowej i pomiaru w
terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektova, ST i Inzyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg Bkdaty wyniki pozytywne.
Przy odbiorze rob6t mugby¢ dostarczone nagiujace dokumenty:
a) Dokumentacja Projektowa z naniesionymi zmianamupetnieniami w trakcie wykonywania robot,
b) Dziennik Budowy,
¢) dokumenty uzasadnigie uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykgania robot,
d) dokumenty dotycce jak@ci wbudowanych materiatéw,
e) protokoty czsciowych odbioréw poprzednich faz robaét,
f) protokoty i zgwiadczenia z dokonanych préb martevych,
g) swiadectwa jakéci wydane przez dostawcow ydzen i materiatow,
h) instrukcje obstugi uedze i instalacji,
i) dokumentacja DTR zamontowanych anizea,
i) Protokoty pomiaréw i bada
Przy odbiorze kcowym naley sprawdz:
zgodna¢ wykonania z DokumentagijProjektowa oraz ewentualnymi zapisami w Dzienridadowy
dotyczicymi zmian i odsgpstw od Dokumentacji Projektowej,
- protokoty z odbioréw cgciowych i realizagj postanowié dotyczca usunecia usterek, aktualdé
Dokumentacji Projektowej, czy wprowadzono wszystigany i uzupetienia,
- udokumentowanie jakoi wykonanych rob6t odpowiednimi protokotami prélomezowych.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatng¢ nalezy przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgipakasci robét.
Zgodnie z Dokumentacja Projektgwalezy wykona zakres robot wymieniony w p.1.3. niniejszej ST.
Cena jednostkowa wykonania rob6t obejmuije:
- roboty przygotowawcze i pomiarowe,
- zakup kompletu materiatow i uidzen oraz wszystkich prefabrykatéw (kompletnie
wyposaonych, pomalowanych i oznakowanych) z transportammigjsce wbudowania,
- wykonanie gniazd dla osadzenia Konstrukcji wepgeh, rozdzielnic oraz moritaych
konstrukciji,
- monta rozdzielnic,
- ukfadanie kabli energetycznych i sterowniczych,
- monta przewodéw,
- monta osprztu elektrycznego, opraw, gniazd, weznikow itp.,
- zarobienie i podczenie kabli i przewodow,
- wykonanie podiczen urzadze,
- wykonanie pomiardw elektrycznych,
- monta i demonta rusztowa niezlzdnych do wykonania robét,
- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,
- préby montaowe, sprawdzenie dziatania adzen o ile jest to meliwe, sprawdzenie funkcjonalfoi
uktadow.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

PN-84/E-02035 §ietlenia elektryczne obiektéw energetycznych
PN-84/E-02033 vietlenie wretrz swiattem elektrycznym
PN-92/E-05009/56 Dobdr i mortavyposaenia elektrycznego
PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w otaek budowlanych
PN-88/E-04300 Badania techniczne przy odbiora
PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnaliee linie kablowe. Projektowanie i budowa
N SEP-E-004
PN-76/E-90300 Kable elektroenergetyczne syzpreyjne o izolacji z tworzyw termoplastycznych,
na napie znamionowe nie przekraczag 18/30 kV. Ogo6lne wymagania i badania.
PN-76/E-90301 Kable elektroenergetyczne olagi z tworzyw termoplastycznych i powtoce
poliwinylowej na napicie znamionowe 0,6/1 kV.
BN-73/3725-16 Znakowanie kabli, przewoddwyti(analogia)
PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanegagudbrku winylu (PCW)
PN-86/E-05003/01-03 Ochrona odgromowa obiektdawdolwlanych. Ochrona podstawowa
PN-61/E-01002 Przewody elektryczne
PN-87/E-090054 Przewody elektroenergetgado uktadania na state
90060
PN-87/E-90056 j-w. w izolacji i powpoliwinitowej okagte
PN-84/E-06310 Oprawy déwetlenia pomieszczeprzemystowych



